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北斗评估软件使用手册

一. 系统介绍

本文件介绍了 BD2Test_V1.5 测试软件的使用，方便用户使用该软件对北斗模块进行功能

测试。软件的通讯协议遵循北斗 2.1 协议。

二．安装方法

1. 如若没有安装 Microsoft.NET 4.0 组件，按软件提示进行安装安装 Microsoft.NET 4.0 组

件，下载链接。

2.北斗模块硬件准备完毕，北斗模块的串口与 PC 的串口连接，上电。

3. 点击“BD2Test_V1.5.exe”，软件自动更新显示可用串口，如果识别多个串口，需手动选

择北斗模块通信串口，确认后点击“ ”

三．菜单栏

3.1 “文件”菜单

3.1.1 保存串口设置

对串口数据保存，记录原始数据。生成以日期为文件名的.txt 文件。

https://www.microsoft.com/en-us/download/details.aspx?id=17851
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3.1.2 退出

退出 BD2Test_V1.5 测试软件

3.2.“设置”菜单

此菜单共包括 9 个小模块：定位申请设置，通信申请设置，测试设置，响应波束/时差波

束，位置报告 1，位置报告 2，输出设置，波特率设置。主要功能是定位信息、通信信息、位

置上报以及对北斗模块进行基本信息的配置。

3.2.1 定位申请设置

设置定位申请信息，可根据实际情况设置下图定位信息参数，如果不做任何设置，默认定

位申请设置信息如下：
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3.2.2 通信申请设置

设置短接收方地址，报文格式，报文内容。可根据实际情况设置下图通信申请设置信息

参数，如果不做任何设置，默认定位申请设置信息如下：

收信方地址： 1）默认为‘0’，若未改动进行“IC 读取”操作后，会自动填写本机号码。

2）填入其他号码，表示此次通信所得电文的发信方用户地址。
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通信类型：普通通信：“电文内容”最长 1680bit；

特快通信：“电文内容”最长 188bit；

传输方式：1）汉字：计算机内码编码传输。

2）代码：BCD 码传输。

3）混合：计算机内码编码与 BCD 码混合传输。

传输内容：电文内容，不满整字节，传输时在电文最后补“0”。

3.2.3 测试设置

测试模式选项：

默认为“混合测试”

选择“连续定位”，点击“开始测试”，每隔一个频度发送定位信息。

选择“连续通信”，点击“开始测试”，每隔一个频度发送通信信息。

选择“混合测试”，点击“开始测试”，每隔一个频度交替发送定位信息和通信。

选择“设备测试”，点击“开始测试”，按频度间隔依次发送 1次定位信息和 15次通信信息，

方便测试。

如选择“连续定位”，点击“开始测试”， 显示信息如下图
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3.2.4 波束响应/时差波束

设置北斗模块的响应波特和时差波束。

3.2.5 位置报告 1

北斗模块发送位置报告 1申请（填充 RNSS位置信息）。
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收信方地址：1）默认为‘0’，进行“IC 读取”操作后，自动填写本机地址，自发自收。

2）填入其他号码，表示此次通信所得电文的发信方用户地址。

频率：0 – 单次位置报告。

返回的界面如下：

3.2.6 位置报告 2

北斗模块发送位置报告 2申请（RDSS位置报告）。
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收信方地址：1）默认为‘0’，进行“IC 读取”操作后，自动填写本机地址，自发自收。

2）填入其他号码，表示此次通信所得电文的发信方用户地址。

频率：0 – 单次位置报告。

返回的界面如下：

3.2.7 波特率设置

设置北斗模块的波特率，该指令符合《北斗一号用户机数据接口要求（4.0版）》的串口输出

指令（$CKSC）



广州海聊信息科技有限公司

第 8 页 共 15 页

3.2.8 输出设置

设置北斗模块的 RNSS语句和输出频度。

3.3“工具”菜单

用于计算校验和。
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四.RDSS界面

4.1 IC读取

点击“IC读取”，用于手动读取 IC卡，并在下方显示 IC卡信息。

4.2 功率检测

点击“功率输出”，读取 RDSS可见卫星数，当前卫星的信号强度和响应波束以及时差波

束。设置功率输出频度，会以该频度不断地读取并更新显示。设置功率输出时间为 0s，可手
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动更新功率输出信息。

4.3 定位申请

点击“定位申请”将“定位设置”申请信息单次发送。

4.4 通信申请

点击“通信申请”将“通信设置”申请信息单次发送。
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4.5 开始测试

点击“开始测试”，会按 IC频度和测试模式 选择 1.连续定位 2.连续通信 3混合测试。

下图为测试模式选择为连续“定位测试”结果显示：
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4.6 IC频度等待时间

显示距离下次立即发送等待时间。

4.7 显示和发送控件

显示框：显示北斗模块的定位信息，通信信息，位置上报信息以及反馈信息。
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统计框：点击“开始测试”，计算连续定位与通信成功率。

发送框：发送软件没有集成的北斗模块或任何指令，可用 HEX或 ACSII码发送。如$--CXA

指令。

发送指令显示框：显示 BD2Test_V1.5测试软件集成的指令，可用 HEX或 ACSII码发送。

如按“IC读取”指令，显示该指令申请的的原始数据。

数据显示框：用于显示接收的原始数据，可用 HEX显示或 ACSII码显示。
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小提示：单击鼠标右键可对显示框内容清空。

五. RNSS界面

用于 RNSS模块的显示界面。



广州海聊信息科技有限公司

第 15 页 共 15 页

六. Figure界面

动态显示各时段的定位成功率和通信成功率。
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