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一、注意事项

1．在调试电子产品时，请特别注意防静电，尤其现在的芯片

越做越小，防静电能力比较差。除了勤洗手、带上防静电手环，

也要注意使用防静电袋子、防静电泡棉等来包装电路板和元器件，

避免在运输过程中摩擦产生静电。增强防静电意识，可以避免很

多产品损失。

2．请先连接天线 TS4085 到开发板上面，再上电运行。如果

没有连接天线，但是给 RD0538T1 模块发出发送定位申请或者通

信申请指令，就会导致 RD0538T1 无法将能量通过天线辐射到外

面，进而导致 RD0538T1 模块内部 PA 烧坏。至于天线如果跟 T2

开发板连接，请看下面的内容。

3．请将天线放置在对空朝南方向，上方无遮挡物，否则卫

星信号会比较差。

4．T2 开发板赠送了一个 7.4V/ 2200MAH 的锂电池，足够 T2

开发板使用 15 个小时以上。如需充电，请使用七星云物联 T2 开

发板附带的充电器。

民用锂电池的工作温度是-20℃-55℃，充电温度是10℃-45℃。

请用户在温度范围内使用。低温下电池的活性较差，对外放电能

力弱，无法带动 RD 模块发送北斗短报文；高温下电池的活性太
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强，容易爆炸。所以才有使用温度和充电温度的要求，请用户谨

记。

有一些用户会使用稳压直流电源输出 5V 来测试 RD 模块的收

发。请注意飞线焊接电源和 GND 线的时候，选择比较粗的铜线，

降低线路内阻。即使电源和 GND 的飞线总内阻只有 0.1Ω，乘上

2.5A 的电流，也达到了 0.25V 的压降，很可能导致发送失败；

所以要尽可能减少线路损耗。不是只有 RD 模块的电流大，

GSM/GPRS 模块也是如此，事实上电脑 CPU 的供电设计远比 RD 模

块要严格。请用户多注意细节，有助于降低设计风险。
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二、技术特点

 T2 开发板功能强大，不仅在功能和形状上兼容之前的 T1S 开发板，还增加了 RNSS 定

位模块、单片机 STM32F105RCT6、DC-DC 同步整流降压芯片 TPS54527，既方便了

用户使用电池来测试，也使得用户可以在 T2 开发板的单片机上面编程实现特定功能。

 T2 开发板的最上方引出了单片机 STM32F105RCT6 的 USART3、SPI、AD4、AD5、

GND、3V3 等引脚，方便用户外接液晶、蓝牙模块等进行扩展测试，也可以用于无人

机定位和通信等领域。

 T2 开发板使用 7V-18V 供电，内部有 TVS 防护，建议用户使用时电压不要超过 15V，

避免电压波动过大时导致 DC-DC 芯片 TPS54527 损坏。用户可以接上 7.4V 或者 11.1V

或者 14.8V 等电池进行户外测试。
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 T2 开发板通过 type-c 接口对外输出 RNSS 定位信号，通过 RS232 接口对外输出 RDSS

通信信号。

 T2 开发板的 J12 排针接口用于单片机的 BOOT 选择，默认是 BOOT0 和 BOOT1 都接

GND。

 T2 开发板的 J3 和 J10 排针接口用于选择 RDSS 模块的数据输出。如果两个跳线帽都在

上方，RDSS 模块的串口就直连 RS232 芯片输出到 RS232 接口。

 如果两个跳线帽都在下方，RDSS 模块的串口就连接到单片机的 UART5，然后单片机

的 UART4 连接 RS232 芯片输出到 RS232 接口。请见下图：

 T2 开发板出厂时单片机内置程序，使得 RNSS 的串口数据跟 USB 接口直接连通，RDSS

模块的串口数据和 RS232 接口直接连通。
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三、连接图示

请记得将北斗卡查到 T2 开发板上面锁好。

天线和 T2 开发板的连接方式，是开发板上面的 TX 对应天线上面的 TX，开发板上面的

RX 对应天线上面的 RX，开发板上面的 B1L1 对应天线上面的 RNSS。

请按照图示进行连接。

四、测试软件说明

USB type-c 线和 RS232 数据 线连接电 脑后，就 可以打开 RDSS 4.0 测试 软件和

TDMonitor 测试软件。如果线没有连接并按照好驱动，打开上位机的时候会报错或者搜索

不到端口号。

1) RDSS4.0 测试软件
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先选择串口号，波特率是 115200，然后点击 COM4 左边的按钮，锁定端口。

然后依次点击 IC 读取，功率输出。如果功率输出中有一个波速达到满格，说明信号很

好；如果波速都比较少，说明信号不稳定，这时请将天线移动到更好的环境下。

然后点击“开始测试”，就会按照“定位申请-通信申请-定位申请-通信申请…”的混合

测试方式进行循环测试。其中通信是自发自收，所以可以同时测试出发送和接收是否正常。

最 右 边 的 成 功 率 统 计 有 助 于 分 析 数 据 的 收 发 情 况 。 如 下 图 所 示 ：
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用户也可以点击“定位申请”、“通信申请”，这两个是分别进行一次定位申请和一次自

发自收的通信申请。点击一次就运行一次，不会循环。

用户还可以在测试软件的选项卡的设置->测试设置中，把测试模式改成连续通信或者

连续定位，这样点击“开始测试”后，就会按照连续通信或者连续定位模块进行，不会进行

混合测试。
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如果用户想给某张卡号发送短报文，只需要在测试软件的选项卡的设置->通信申请设

置中，将收信方一栏写上对方的卡号即可，比如“0232334”。还可以在通信申请设置中更

改短报文的发送内容。

2) TDMonitor 测试软件。

双击打开‘TDmonitor.exe’软件，选择端口号，波特率修改为 115200（RNSS 模块

波特率默认 9600，但是在 T2 开发板上面经单片机输出到 USB 时，单片机程序配置是

115200 的波特率）。然后静待 30 秒以内就可以看到定位效果，如下图所示：
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点击上位机选项卡上面的 about，然后点击 TDMonitor Help Document(H) F1，会

弹出详细的说明文档。

这里只作简单的说明：

Information 描述的是当前经纬度、高度、速度等解析出来的数据；
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Information 下发的 H 是高度显示。RNSS 测试高度是不准的，所以会经常波动。

H 下方的 Speed 是速度显示。如果拿着天线晃动，speed 就会变化比较明显。

中间的 CN0 是信噪比。数值越高，表示信噪比越好，一般数值最高也只有 50 左右，

上图显示的情况就是信号质量比较好的。绿色表示已经捕获和解析的卫星信噪比，蓝色表示

捕获到但是未解析成功，红色表示信噪比很差。CN0 中包括了 GPS 卫星系统和 GLONASS

卫星系统。

CN0 下方的 MAP 是指漂移情况。在信号好的地方，漂移半径只有 5 米以内；信号不

好的地方，漂移就比较严重，可能达到上百米。

最右边的 SKYPLOT 是卫星情况。

SKYPLOT 下方的 Console 是从 RNSS 模块中每隔一秒钟传输出来的语句。我们就是根

据语句来解析出经纬度、高度、速度、信噪比等数据的。

两个上位机同时打开是没有冲突的。如下图所示：

图左是 RDSS 的上位机测试效果，图右是 RNSS 的上位机测试效果。
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本说明书中所述的相关内容仅为您提供便利，它们可能由更新之信息所替代。

我司保留在任何时间、没有任何通报的前提下修改产品资料和规格的权利。

确保应用符合技术规范，是您自身应负的责任。
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